This Page Is Inserted by IFW Operations 
and is not a part of the Official Record 

BEST AVAILABLE IMAGES 

Defective images within this document are accurate representations 
the original documents submitted by the applicant. 

Defects in the images may include (but are not limited to): 

• BLACK BORDERS 

• TEXT CUT OFF AT TOP, BOTTOM OR SIDES 

• FADED TEXT 

• ILLEGIBLE TEXT 

• SKEWED/SLANTED IMAGES 

• COLORED PHOTOS 

• BLACK OR VERY BLACK AND WHITE DARK PHOTOS 

• GRAY SCALE DOCUMENTS 


IMAGES ARE BEST AVAILABLE COPY. 


As rescanning documents will not correct images, 
please do not report the images to the 
Image Problem Mailbox. 


BUNDESREPUBLIK DEUTSCHLAND 


ft 


HCT/DE 01 / 00 199 


PRIORITY 

DOCUMENT 

COMPLIANCE V/1TH RUix 




2 6 MAR 2001 


PCT 


Prioritatsbescheinigung uberdie Einreichung 
einer Patentanmeldung 



Aktenzeichen: 

Anmeldetag: 

Anmelder/lnhaber: 

Bezeichnung: 

IPC: 


100 02 443.2 

21. Januar2000 

ROBERT BOSCH GMBH, 
Stuttgart/DE 

Verfahren zur Durchfuhrung eines Spur- 
sprungs und Abspielgerat 

G 1 1 B 7/00 



A 9161 

06/00 
EDV-L 


Die angehefteten Stucke sind eine richtige und genaue Wiedergabe der ur- 
sprunglichen Unterlagen dieser Patentanmeldung. 


Munchen, den 22. Februar2001 
Deutsches Patent- und Markenamt 
Der President 

Im Auftrag 





32653 


17.01.00 St/Go 



Stand der Technik 

Die Erfindung geht von einem Verfahren zur Durchfiihrung 
eines ^Sptep^gs^lMfegtsattun^es, unaMkangigen 
Anspruchs 1 und von einenr-Abspis.lgerab .nach der Gattung des 
unabhangigen .An.spr.uchs 4 -aus . 

Aus der*BB 2- 2*28 132> A-ist bereits* ein St euer system fur elne 
Lesevorrifehtung^eines Pfettenspie&ers -bekahnt .**Dabei werden 
P.© si t i^@S;d^JtetenT^^»i fsiJJjjl'i ef^^teue%l i^EJo's i t^i'on.* e>d>iae r 
Lesevorrichtung darstellen von einer Platte gelesen. Der 
Abstand der aktuellen Position zu der ' Ausgangsposition der 
Lesevorrichtung wird gemafi den gelesenen Positionsdaten 
berechnet. Die Lesevorrichtung wird gemafc des berechneten 
Abstands zur Ausgangsposition bewegt . Dazu wird aus dem 
ermittelten Abstand die fur die Bewegung der Lesevorrichtung 
er awdmiM t -vxuMtog^ fflr 
dde^Lese^E^.hCim9^beste*mmt *^#&hli-e©erad«~ wirdw&ie 
Le s e vor riTehfemng -i#ur4*di e»ber e chnete : Zeit«bewegt . 
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Vorteile der Erfindung 

Das erf indungsgemaSe Verfahren mit den Merkmalen des. 
unabhangigen Anspruchs 1 und das erf indungsgema£e 
5 Abspielgerat mit den Merkmalen des unabhangigen Anspruchs 4 

hat demgegeniiber den Vorteil, da£ fur einen Spursprung keine 
Positionsdaten von der Speicherplatte ausgelesen werden 
miissen, so daS ein Spursprung auch aus einem Zustand heraus 
moglich ist, bei dem die Speicherplatte nicht bewegt wird 
^^^^^ 1111(1 keine Positionsdaten ausgelesen werden konnen. Dies kann 
^^^^^B beispielsweise der Startzustand sein. Auf diese Weise ergibt 
sich eine schnellere Zugriffszeit auf die vorgegebene Spur 
aus dem unbewegten Zustand, beispielsweise beim Starten der 
Speicherplatte. Da fiir einen Spursprung keine Positionsdaten 
15 von der Speicherplatte gelesen werden miissen, ist es fur den 

gesamten Spursprungvorgang nicht erf orderlich, die 
Speicherplatte zu bewegen bzw. in Rotation zu versetzen. Auf 
diese Weise wird Energie eingespart . Aufierdem wird die Zeit 
eingespart, die fiir die Beschleunigung der Speicherplatte 
auf eine Drehzahl erf orderlich ist, bei der Positionsdaten 
von der Speicherplatte ausgelesen werden konnten. 

Durch die in den Unteranspriichen auf gef iihrten MaSnahmen sind 
vorteilhafte Weiterbildungen und Verbesserungen des im 

2 5 unabhangigen Anspruch 1 angegebenen Verfahrens bzw. des im 
unabhangigen Anspruch 4 angegebenen Abspielgerates moglich. 

Besonders vorteilhaft ist es, da£ die ermittelte Zeit mit 
einem einstellbaren Korrekturf aktor multipliziert wird und 

3 0 daS die Lesevorrichtung fiir die auf diese Weise korrigierte 
Zeit in Richtung zu der vorgegebenen Spur bewegt wird. Auf 
diese Weise lassen sich Anderungen der Leichtgangigkeit der 
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Bewegung der Lesevorrichtung ausgleichen, indem der 
Korrekturfaktor an die Anderungen der Leichtgangigkeit der 
Bewegung der Lesevorrichtung angepafct wird. 


Spursprungs^o^^ 
- Positionsdaten mit^fiir die vorgegebene Spur bekannten 

Positionsaaten vergiichen werden und dag der ' Korrekturfaktor 


15 


111 Abhangigjceit einer Differenz zwischen den ausgelesenen 
und den bekannten Positionsdaten eingestellt wird. Auf diese 
Weise wird der Korrekturfaktor automatisch an die 
Leichtgangigkeit der Bewegung der Lesevorrichtung angepaSt . 
Der sich ergebende Selbstlernef f ekt fiihrt dazu, daS die 
>*Spua3sg^ge»de 

ausge f u'hr te*w£Men?*%s » 

f-iir di^0$^^^^gl^i^^i^^ & ^^^^^^^ m ^ ev 


20 



25 


Zei chraAing 

Ein Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung ist in der Zeichnung 
dargestellt und in der nachf olgenden Beschreibung naher 
erlautert. Es zeigen Figur 1 ein Blockschaltbild eines 
erfindungsgemaSen Abspielgerates, Figur 2 ein Detail des 
Blockschaltbildes gemafc Figur 1 und Figur 3 einen Ablaufplan 
fur eine Steuerung des erf indungsgemaEen Abspielgerates. 

Bes.ehEe&b:^ 


30 


In Figur Imtotett&miimet " "lO- "eiti -b^-spie-lsweise als 'Compact - 
Disc-Spieler ausgebildetes Abspielgerat fur optische 
Speicherplatten. Das Abspielgerat 10 umfaSt einen 
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Antriebsmotor 1 zum rotatorischen Aatrieb einer in das 
Abspielgerat 10 eingelegten, beispielsweise als Compact-Disc 
ausgebildeten optischen Speicherplatte 15 uber eine Achse 
45. Eine Lesevorrichtung 2 wird gernaS einem in Figur 1 
dargestellten Doppelpfeil in radialer Richtung entlang einer 
Oberflache der optischen Speicherplatte 15 mittels einer 
Positioniervorrichtung 35 gef iihrt . Die Lesevorrichtung 2 ist 
uber erne ueteKtionseinJieit 3 unci eine 


15 


20 


signaiverarDeitungseiniieit 4 -mit einer Steuereinheit 6 
verbunden. Die Detektionseinheit 3, die 

Signalverarbeitungseinheit 4 und die Steuereinheit 6 sind 
jeweils an eine Servoeinheit 5 angeschlossen. Mit der 
Steuereinheit 6 ist eine Eingabe- und Anzeigeeinheit 8 
verbunden. Die Servoeinheit 5 steuert den Antriebsmotor 1, 
die Positioniervorrichtung 35 und die Lesevorrichtung 2 an. 
Es ist weiterhin ein Schalter 40 vorgesehen, der in der Nahe 
einer Ausgangsposition 25 eines Einlaufbereichs 20 der 
optischen Speicherplatte 15 gemaS Figur 2 angeordnet ist. 
Der Schalter 40 ist ebenfalls mit der Steuereinheit 6 
verbunden. 


25 


30 


Die Speicherplatte 15 umfafit drei Bereiche: einen 
Einlaufbereich 20, in dem ein als TOC (Table of Contents) 
bezeichnetes Inhaltsverzeichnis auf gezeichnet ist, ein 
Programmbereich 50, in dem Nutzdaten, beispielsweise 
Musiksignale auf gezeichnet sind, und einen Endbereich 55, in 
dem ein Programmendesignal auf gezeichnet ist. Diese drei 
Bereiche sind in der beschriebenen Reihenfolge radial von 
der Achse 4 5 im Inneren der Speicherplatte 15 nach auSen hin 
auf der Speicherplatte 15 angeordnet. Das bedeutet, da£ der 
Einlaufbereich 20 der innerste Bereich, der Endbereich 55 
der auSerste Bereich der optischen Speicherplatte 15 ist und 
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15 


der Programmbereich 50 zwischen dem Einlauf bereich 20 und 
dem Endbereich 55 liegt. Im Inhaltsverzeichnis des 
Einlauf bereichs 2 0 sind beispielsweise die Anzahl von 
Pi^g^afi^d^en ^^ed?S^aJeS*s^^s e^on**aftif*^ t - Di s c 

auf ge zei<©hnete^ , die; Adressen >bzw . 

Startpositionen -der^Pasogrammdaten auf der Speicherplatte 15 
und die Gesamtabspielzeit aller auf der Speicherplatte 15 
auf gezeichneten Programmdaten abgelegt. Dabei konnen die 
Inhaltsdaten wiederholt im Einlauf bereich 20 'der 
Speicherplatte 15 bis zur Startposition des Programmbereichs 
50 aufgezeichnet sein. Die Nutzdaten, bei einer Compact-Disc 
beispielsweise die Musikdaten, die im Programmbereich 50 
aufgezeichnet sind, umfassen eine Vielzahl von Rahmen. Jeder 
Rahmen^ii^ ed^ne^Subcpde -von 

Steuerdaten, ^natenbd^ts vori^Nutzs^nalen^ beispielsweise 
Mus i ks igna& en^und ^eh&eirkorr ekturb±t s fur;,di e 
Fehlerkor^ektfur^^te^atenl^ts r^Bie Subcd'des^umf assen 
f erner Ad^essdaten. 


20 


25 


30 


Die L-esfev6rrdrchtung 2^f^t^Qle tuf^de^^p^hferp{tatte 15 
aufgezeichneten Daten optisch aus und fuhrt eine 
optoelektrische Umwandlung der ausgelesenen Signale durch. 
Das auf diese Weise gewonnene elektrische 

Auf zeichnungssignal wird der Detektionseinheit 3 zuge fuhrt . 
Von dort wird das Auf zeichnungssignal an die 
Signalverarbeitungseinheit 4 weitergeleitet . Weiterhin 
kief erte-d£e«fe>t^ 3^Fekdte^s ( rgna^l e /^StaLe 

be-ispi etewed*s e ein^'Foki^^fehler signal ,-^_ind- ein 
Spurf eh^e^sAgnral^an die -Servo einheitr 5 .--In der 
Signa^ver^i^ertungsfeifnheit 4 iW W*rr*d r ' v das Atif "z e^c'hnuirgs's igna 1 in 
ein digitales Signal umgeformt, um das 

Synchronisationssignal zu detektieren, das Nut zdatensignal , 
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d. h. in diesem Beispiel das Musiksignal zu demodulieren und 
den Subcode zu detektieren. Das Nutzdaten- bzw. Musiksignal 
wird einer Digital-/ Ana logwand lung unterzogen, so da£ es 
als analoges Audiosignal an einem Ausgang 6 0 der 
5 Signalverarbeitungseinheit 4 ausgegeben werden kann. Ein 

Teil des Synchronisat ionssignals wird von der 

Signalverarbeitungseinheit 4 an die Servoeinheit 5 abgegeben 
und der Subcode wird von der Signalverarbeitungseinheit 4 
zur Steuereinheit 6 weitergeleitet . 

^^^^H In Antwort auf das Fehlersignal von der Detektionseinheit 3, 
auf das Synchronisationssignal der 

Signalverarbeitungseinheit 4 und auf Steuersignale der 
Steuereinheit 6 gibt die Servoeinheit 5 Servosignale fur 
einen Fokusservomechanismus, einen Spurs ervomechanisrnus und 
an die Pbsitioniervorrichtung 35 ab . Dabei wird beim 
Fokusservomechanismus eine Fokusspule der Lesevorrichtung 2 
so angesteuert, da£ ein Lichtstrahl 70 von der 
Lesevorrichtung 2 auf einer ref lektierenden Oberflache der 
Speicherplatte 15 fokussiert wird. Entsprechend wird beim 
Spurservomechanismus eine Spurspule der Lesevorrichtung 2 so 
angesteuert, dag der Lichtstrahl 70 auf eine auszulesende 
Spur gerichtet wird, Entsprechend wird ein Bef orderungsmotor 
65 der Positioniervorrichtung 35 so angesteuert, da£ die 
Lesevorrichtung 2 radial entlang der Oberflache der 
Speicherplatte 15 bewegt wird. SchlieSlich gibt die 
Servoeinheit 5 auch Servosignale fur einen CLV- 
Servomechanismus (Constant Linear Velocity) ab, der den 
Antriebsmotor 1 linear bei einer konstanten Geschwindigkeit 
3 0 antreibt. 
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Die Steuereinheit 6 ist als Mikrocomputer ausgebildet, der 
die Steuersignale zur Steuerung der oben beschriebenen 
verschiedenen Einheiten des Abspielgerates 10 abgibt . 

Die-^^e-Zip^ea^ee^aiheife. Swk-a.nii-.am'cfe ,nur ,a«ls 
Eingafeeea^eit^^ Eingabe 
einer Adresse einer Datengruppe eirier in das Abspielgerat 10 


erngeiegten spercherplatte 15. Dies karm beispielsweise 


"Antangsaaresse eines Musiktitels sein. Dabei kann die 
Anfangsadresse eines Titels beispielsweise iiber die 
Titelnummer an einer Zehnertastatur der Eingabe-/ 
Anzeigeeinheit 8 eingegeben werden. Beim erstmaligen 
Auslesen des Inhaltsverzeichnisses im Einlaufbereich 20 

z «geordnet^d^in«<^ 

ist ">Dem®$mme&ma&H^^ 

^spiel?ge^tes~&0Mla^ eine 
9eeAgne*e»*SBfc^^ _ der 

tSteB^emmSx^ m^mmapmism^d^l^ Z v^m^menr Durch 
Vergleich der Titelnummerneingabe an der Eingabe-/ 
Anzeigeeinheit 8 mit den im Speicher abgelegten Inhaltsdaten 
lalSt sich so mit der Steuereinheit 6 eine gewiinschte 
Zieladresse vorgeben, an die die Lesevorrichtung 2, bzw. der 
Lichtstrahl 70 der Lesevorrichtung 2 auf der Speicherplatte 
15 bewegt werden soil. Aus dieser Zieladresse laEt sich eine 

2&eiad*e©se^*S^ e a^a3^sda»feteh»im 

Spei cher-'a-bgel'egt sind . 
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Die Daten der Speicherplatte 15 sind in einer Spirale 
aufgezeichnet . Aufgrund der Spurbreite und der geringen 
Steigung der Spirale spricht man jedoch von einzelnen 
Spuren, so da£ man sich die Daten in konzentrischen Ringen 
auf der Speicherplatte 15 auf gezeichnet vorstellen kann. Urn 
von Spur zu Spur zu wechseln gibt es zwei Moglichkeiten. Zum 
einen gibt es als grob einstellende Einheit die 
Fosicioniervorricntung 35, aut der sich. die Lesevorrichtung 


15 


mit emer xn den Mguren nicht dargesteilten optischen 
Abtasteinheit, die den Lichtstrahl 70 zur optischen 
Abtastung der auf der Speicherplatte 15 auf gezeichneten 
Daten erzeugt, bef indet . Die Lesevorrichtung 2 wird mit 
Hilfe des Bef orderungsmotors 65 der Posi tioniervorrichtung 
3 5 in radialer Richtung xiber die Oberflache der 
Speicherplatte 15 bewegt . Eine fein einstellende Einheit ist 
als frei beweglich in einem Magnetfeld aufgehangte Linse der 
optischen Abtasteinheit ausgebildet. Dabei kann diese in den 
Figuren ebenfalls nicht abgebildete Linse senkrecht zur 
Speicherplatte 15 mittels des Fokusservomechanismus bzw. 
entsprechend der Ansteuerung der dieses Magnetfeld 
beeinf lussenden Fokusspule des Fokusservomechanismus bewegt 
werden. AuEerdem kann die Linse der optischen Abtasteinheit 
senkrecht zu den Spuren durch entsprechende Ansteuerung der 
ebenfalls dieses Magnetfeld beeinf lussenden Spurspule des 
Spurservomechanismus bewegt werden. Damit ist ein Bereich 
von zur Zeit etwa 600 Spuren abgedeckt . 


20 


25 


30 


Ist nun ein Sprung von einer aktuell abgetasteten Spur auf 
der Speicherplatte 15 zu einer beispielsweise an der 
Eingabe-/ Anzeigeeinheit 8 vorgegebenen Spur 3 0 im 
Programmbereich 50 der Speicherplatte 15 gefordert, so 
errechnet sich aus der Differenz der aktuellen Spur und der 


15 


20 



25 


30 


vorgegebenen Spur 3 0 eine Spuranzahl, die ubersprungeri 
werden mufi. Der Antriebsmotor 1 von als Compact-Disc-Spieler 
ausgebildeten Abspielgeraten 10 zur Musikwiedergabe laufen 

eN»nctc3^R©^ 2s^in«sa , dds^ 
ent langi*d'e:^©be^:^ 15 ^und^j e rriach 

Gesamteisp^e^zeit:^ 15;r.mit ei*ner 

Umdrehungsgeschwindigkeit von zur Zeit beispielsweise 
zwischen etwa 3,3 Umdrehungen pro Sekunde und etwa 4,5 
Umdrehungen pro Sekunde . biese Umdrehun^ 

begrenzt die kontrollierbare translatorische Geschwindigkeit 
der Lesevorrichtung 2 in radialer Richtung entlang der 
Oberflache der Speicherplatte 15, da sich der Lichtstrahl 70 
zum Spurenzahlen fur eine Mindestzeit auf den Datenspuren 
be f i n^deri^mliS >nium*dii eif en^s^ - den 

Datenspuren a[<us>zuQse s:en Dies^e^gidfbt' eine -obere 
t r ans 1 ate;b^s^ e ,li»W k e i^t d^hln,M s t zum 

Abt as t ena%id)«t^^ slide s 

Li cht s fcoSa-M. s H ®t^$ti$^ ^ 

Sp e i chesspiatt e^HL SiwefeS'^sde r 1 i%h pms ©*d&£i*e s^a^cH^e^nei^^in t e r e 
Ge s £rhw#ndd*gk :e*s g-r'^nz ^de r^Sp £i!%h^rp 1 a 1 1 e^ 1 5 ^g i b t ,^-ab de r 
erst die Spuren gezahlt werden konnen. Dies kommt besonders 
dann zum Tragen, wenn beim Beginn des Abspielvorgangs der 
Speicherplatte 15, d. h. beim Erhohen der 
Drehgeschwindigkeit der Speicherplatte 15 von Null zur 
unteren Geschwindigkeitsgrenze zu einer vorgegebenen Spur 3 0 
gesprungen werden soli. In diesem Fall wird die Zugriffszeit 
auf dde^vorgegefe'eae^Sp^ -Zeit bds^z-um Er^eifehen 

der* unteren Ge stehw4ndi'gke i^fes gr en*z e veo^zogert . Diese 
Verz oge'asT&ng^wi^r d^^^ -umgangen , " M&fir e ine 

kontrollierbare^Wfe-^ der ^Lesevorrichtung 2 in 

radialer Richtung entlang der Oberflache der Speicherplatte 
15 beschrieben wird, die keine Auswertung bzw. Abtastung von 
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in den Datenspuren auf gezeichneten Inf ormationen erf ordert . 
Die gleiche Problematik tritt auch in Pausensituationen auf, 
in denen zur Reduzierung der Verlustleistung zumindest der 
Antriebsmotor 1 inaktiv ist . Auch in diesem Fall mu£ die 
5 Speicherplatte 15 erst auf eine bestimmte Mindestdrehzahl , 

die durch die untere Geschwindigkeitsgrenze bestimmt ist, 
gebracht werden, bevor mit dem Spurenzahlen begonnen werden 
kann, wodurch die effektive Zugriffszeit auf die vorgegebene 
Spur 3 0 verlangert wird. 

^^^^^B ErfmdungsgemaS wird somit vorgeschlagen, die 

^^^^ zuruckzulegende Strecke von einer aktuellen Spur zu der 

vorgegebenen Spur 3 0 nicht anhand der Spuranzahl , sondern 
anhand der Zeit zu berechnen, die fur den Spursprung der 
15 Lesevorrichtung 10 benotigt wird. Dabei wird folgendermaSen 

vorgegangen : 

Bei Anforderung eines Spursprungs seitens eines Benutzers, 
beispielsweise durch entsprechende Eingabe an der Eingabe-/ 
Anzeigeeinheit 8 von der aktuell durch den Lichtstrahl 70 
abgetasteten Spur zu einer beispielsweise ebenfalls an der 
Eingabe-/ Anzeigevorrichtung 8, beispielsweise in Form einer 
Titelnummernangabe vorgegebenen Spur 30, die fur das 
gewahlte Beispiel die Anf angsadresse des gewahlten Titels 
bzw. einer gewahlten Datengruppe darstellt, wird die 
25 Lesevorrichtung 2 durch die entsprechend von der 

Steuereinheit 6 angesteuerte Positioniervorrichtung 35 so 
lange in Richtung des Einlauf bereichs 2 0 der Speicherplatte 
15 bewegt, bis der Schalter 40 gemaS Figur 2 betatigt wird, 
d. h. von einer in Figur 2 gestrichelt dargestellten ersten 
30 Schalterstellung in eine zweite Schalterstellung gebracht 

wird, die gemaS dem Beispiel nach Figur 2 dadurch 
gekennzeichnet ist, da£ eine Kontaktierung eines 


- 11 - 


R. 32653 


Schaltkontakts 75 erf olgt . Durch Schliefcen eines 
entsprechenden Stromkreises wird in der Steuereinheit 6 die 
Betatigung des Schalters 40 detektiert. Der Lichtstrahl 70 
'de rms^&e^om&B^^g^ 2«&b:e£^^^ 

Aoxs^ang^p©siife^ri^2 5s%des*Eii*i^ Gi^der^optdschen 
Speicherp^afe^e^l^^emaJ^- F#xgur 2 , in**der g&e&ehe 
Bezugszeichen gleiche Elemente wie in Figur 1 kennzeichnen. 


Die Steuereinheit 6 ermittelt aus der vorgegebenen Spur 3 0 


15 


20 


25 


30 


cue tur den spur sprung aus der Ausgangsposition 25 zu die^F 
vorgegebenen Spur 3 0 erf orderliche Zeit . Dabei wird fur den 
Spursprung aus der Ausgangsposition 25 zu der vorgegebenen 
Spur 3 0 zunachst eine Standardeinschaltzeit fur die Bewegung 
der Lesevorrichtung 2 mittels der Positioniervorrichtung 35 
ermitte&t^d* 

vorhergehenden-Sprtoge*^ 

mul tip Mzder t**wird /- ^Eur«M ^^e^eetmung^der 

S t a^da^de^^^^t^2€d fe^wdferd«d^e ^^n^uvof^spg^lregt e r 

Quo t i ent aus^de is^i^^€^ap^j^Bi» ^fMme^P^afo&^cDi^puK en 

erforderliefren^eit^ 

und mit|!tde^;:^ der vorgegebenen 

Spur 3 0 und der Ausgangsposition 25 ergebenden zu 
iiberspringenden Spuranzahl multipliziert . Daraus ergibt sich 
die Dauer des zur Ansteuerung des Bef orderungsmotors 65 
erforderlichen Motorantriebsimpulses , urn die Lesevorrichtung 
2 urn die gewunschte Anzahl von Spuren radial entlang der 
Oberflache der Speicherplatte 15 in Richtung zu der 
vo^gefebe*feh^Spur ^O^misfefcevlsr-der^^ 3 5 

zu bewegen., Dabei Mefert die Steuereinheit^ 6*^en 
ent spreehenden^Mofe^)^nt r^iebs^mpul s mi t i der-.6^i^taefl§ifeen 
; ^erforderl"rcheh"Zeitdauer an deh Bef orderungsmotor 65. Durch 
die Korrektur der von der Steuereinheit 6 ermittelten 
Sprungzeit mit einem einstellbaren Korrekturf aktor konnen 
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Anderungen in der Leichtgangigkeit der Bewegung der 
Lesevorrichtung 2 sowie die Tatsache, da£ die 
Ausgangsposition 25 im allgemeinen nur ungefahr innerhalb 
des Einlaufbereichs 20 eingehalten werden kann, ausgeglichen 
5 werden, indem der Korrekturf aktor entsprechend angepa£t 

wird. Die Positioniervorrichtung 35 bewegt dann die 
Lesevorrichtung 2 fur die auf diese Weise korrigierte Zeit 
m Ricntung zu aer vorgegebenen Spur 30. Eine Anpassung des 
KorreKturtaJctors kann dabei dadurch erfolgen, daS die 
Steuereinheit 6 nach Beendigung des Spursprungs von der 
Lesevorrichtung 2 ausgelesene Positionsdaten mit den fiir die 
vorgegebene Spur 3 0 bekannten Positionsdaten vergleicht und 
da£ die Steuereinheit 6 den Korrekturf aktor in Abhangigkeit 
der Differenz zwischen den ausgelesenen und den bekannten 
Positionsdaten einstellt . Auf diese Weise laSt sich die 
Differenz zwischen den ausgelesenen und den bekannten 
Positionsdaten bei weiteren Spurspriingen kontinuierlich 
verringern, so da£ ein Selbstlernef f ekt erzielt wird, bei 
dem das System mit der Zeit lernt, die Sprunge immer 
praziser auszufiihren. Mittels des einstellbaren und an die 
auSeren Bedingungen anpaSbaren Korrekturf aktors ist somit 
eine automatische Optimierung der Prazision der Spurspriinge 
mit der Zeit moglich. Voraussetzung zum Auslesen der 
Positionsdaten nach Beendigung des Spursprungs ist 
naturlich, daS die Drehzahl der Speicherplatte 15 die untere 
Geschwindigkeitsgrenze zumindest erreicht hat . 

Das erf indungsgemaSe Verfahren kann selbstverstandlich mit 
bereits bekannten Verfahren kombiniert werden, bei denen 
Spurspriinge anhand ausgelesener Positionsdaten der aktuellen 
Spur durchgefiihrt werden, wobei fiir diese Verfahren eine 
Drehzahl fiir die Speicherplatte 15 vorauszuset zen ist, die 


15 


20 



25 
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oberhalb der erf orderlichen, bereits beschriebenen unteren 
Geschwindigkeitsgrenze liegt . 

Sp^rspo^ 

be s ehr^ebenev- obex e t r ans^L ato^is'ehe ^Ge^ f ©h^i»nd^gk^fc'sg-r'enze 
beeintrachtigt , da -fur den- Spursprung selbst keine 
tosicionsdaten ausgelesen werden mussen. ~ 


Die Leichtgangigkeit der Bewegung der Lesevorrichtung 2 kann 
beispielsweise durch auSere Einflusse, wie Temperatur, 
Abnutzung, usw. verandert werden. 
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IrT F^gu» 3«d*st^ed*»^^ 

SteuereUlHSheit» 6»d§ff gesieilt^le^feemfE^^ 
wird g^p^uf t 3»ol^d'e£W§fe^^ 

-anderB&a^^^^ 5^el»z^%irgt ttfBei 

Prog^amrnp*^ <5?&den 
©efprd^i^sit^ 

Lesevorrichtung 2 zum Irmeren der Speicherplatte 15 in 
Richtung zu der Achse 45 zu bewegen. AnschlieSend wird zu 
Programmpunkt 100 zuriickverzweigt . Bei Programmpunkt 110 
berechnet die Steuereinheit 6 die erf orderliche Sprungzeit 
fur die Lesevorrichtung 2 zum Erreichen der vorgegebenen 
Spur 30. Bei Programmpunkt 115 multipliziert die 
' ^feeufeseriftkodfe- 6*dde**bei -P^ogo^mmpu^t,^ 

mi tsademfeK©*^ ^wsiBei ^pg^ammp^kfe^l*2 0^ea*an>l%JSt:^die 

S>teuerB4lnM^i.a e**&efia$^$^em&§Bm<$&oxk6 S**&e r 
Posiei r on.i-e^©rM^ch^to 3 5' ffilffe^ 

Motorantriebsimpulses zur Bewegung der Lesevorrichtung 2 in 
Richtung zu der vorgegebenen Spur 3 0 fur die bei 
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Programmpunkt 115 korrigierte Zeitdauer. Bei Programmpunkt 
125 ist der Spursprung beendet und der Lichtstrahl 70 der 
Lesevorrichtung 2 fokussiert die am Ende dieses Spursprungs 
erreichte Spur. Die aus der am Ende des Spursprungs 
5 erreichten Spur durch die Lesevorrichtung 2 ausgelesenen 

Positionsdaten vergleicht die Steuereinheit 6 mit den fur 
die vorgegebene Spur 3 0 bekannten Positionsdaten und stellt 
den Korrekturf aktor in Abhangigkeit der Differenz zwischen 
den ausgelesenen und den bekannten Positionsdaten so ein, 
daS eine Multiplikation der bei Programmpunkt 110 - 
ermittelten Sprungzeit mit dem bei Programmpunkt 125 neu 
eingestellten Korrekturf aktor zu einer Sprungzeit fiihrt, bei 
der ein Spursprung der Lesevorrichtung 2 yon der 
Ausgangsposition 25 in Richtung zur vorgegebenen Spur 3 0 zu 
einer Fokussierung der vorgegebenen Spur 3 0 durch den 
Lichtstrahl 70 gefiihrt hatte. Nach Programmpunkt 125 wird 
der Programmteil verlassen. 

Der jeweils aktuelle Korrekturf aktor und die 
Standardeinschaltdauer konnen ebenfalls in dem in den 
Figuren nicht dargestellten Speicher oder anderweitig 
abgespeichert werden. Der Speicher kann beispielsweise als 
Schreib-/Lesespeicher ausgebildet sein. 

Fur den bei der Anpassung des Korrekturf aktors bei 
Programmpunkt 125 vorausgeset zten Auslesevorgang von der 
Speicherplatte 15 ist wie bereits beschrieben mindestens 
eine Drehzahl der Speicherplatte 15 entsprechend der unteren 
Geschwindigkeitsgrenze erf orderlich, wozu die Steuereinheit 
6 den Antriebsmotor 1 spates tens bei Programmpunkt 12 5 
entsprechend anzusteuern hat. Ist bei Programmpunkt 125 die 
Drehzahl der Speicherplatte 15 noch nicht im erf orderlichen 
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Geschwindigkeitsbereich, so sollte der Lichtstrahl 70 
mindestens so lange auf der am Ende des Spursprungs 
erreichten Spur fokussiert werden, bis ein Auslesen der 

Urn vor trl-lem nacK Pausensituationen bzw, beim Abspielstart 

dm speicherplatte lb keine Zeit zu verlieren^olite die 

aceuereinneit b zeibgleicfi mit der binleitung cTes 1 
Spursprungs auch das Erhohen der Drehzahl der Speicherplatte 
15 veranlassen, so daE die Drehzahl der Speicherplatte 15 
bei .Beendigung des Spursprungs bereits im fur das Auslesen 
von Positionsdaten erf orderlichen Geschwindigkeitsbereich 
liegt. 


Das erf-indtaragsge^^ beldebige 
optisehelSSpeti'cherpl?a!.t?©en^l5 ^^s$*^m&&sg»*aticii **f iir CD- 
ROM's ? amwe®dfen/- -®ass4«?b^gi-lt5te.a.uch iSu» das *A%spi^gerat 10, 
das ni@hta^£?9©0^^^ 

generell^s^^s£*e^^ also 

beispielsweise auch als CD - ROM - Lauf werk ausgebildet sein 
kann. 
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ROBERT BOSCH GMBH, 7 0442 Stuttgart 

5 

Anspriiche 

1. Verfahren zur Durchf uhru ng eines Spursprungs einer 

T bytiVOfii ' lafleUflg (2) ^wiffehen eVner 1 aktuellen ijpur und einer" 

vorgegebenen Spur (30) einer in ein Abspielgerat (10) 
eingelegten optischen Speicherplatte (15) , wobei fur den 
Spursprung der Lesevorrichtung (2) in Abhangigkeit der dabei 
zu iiberspringenden Spuren eine Zeit ermittelt wird und die 
Lesevorrichtung (2) fur die ermittelte Zeit in Richtung zu 
der vorgegebenen Spur (30) bewegt wird, dadurch 
gekennzeichnet , daS die Lesevorrichtung (2) bei Anforderung 
eines Spursprungs solange in Richtung zu einem 
Einlaufbereich (20) der optischen Speicherplatte (15) bewegt 
wird, bis eine Ausgangsposition (25) detektiert wird und 
dafi aus der vorgegebenen Spur (30) die fur den Spursprung 
aus der Ausgangsposition (25) zu dieser Spur (30) 
erf orderliche Zeit ermittelt wird. 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daS 
die ermittelte Zeit mit einem einstellbaren Korrekturf aktor 
multipliziert wird und da£ die Lesevorrichtung (2) fur die 
auf diese Weise korrigierte Zeit in Richtung zu der 
vorgegebenen Spur (30) bewegt wird. 

3. Verfahren nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, da£ 
nach Beendigung des Spursprungs von der Lesevorrichtung (2) 
ausgelesene Posit ionsdaten mit fur die vorgegebene Spur (3 0) 
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bekannten Positionsdaten verglichen werden und da£ der 
Korrekturf aktor in Abhangigkeit einer Differenz zwischen den 
ausgelesenen und den bekannten Positionsdaten eingestellt 
wird . 


15 


20 



4 . Ab.spCeikgefeat ( 10 )^feur^opt^ JvLS) mit 

einer Posit ioniervorrichtung (35) und einer Lesevorrichtung 
(2) zum Auslesen von Datenspuren einer optischen 


25 


Speicherplatte (15) , wobei rur einen Spursprung der 
Lesevorrichtung (2) mittels der Posit ioniervorrichtung (3 5) 
von einer aktuellen Spur zu einer vorgegebenen Spur (3 0) in 
Abhangigkeit der dabei zu iiberspringenden Spuren in einer 
Steuereinheit (6) eine Zeit ermittelt wird und die 
Positi^i^e^e^^ die 
eirmitte^ts e^Zed t^ (30) 
bewegt ,^daj^ 5il^a£i®^ ) in der 

Nahe e^eiiswsAi^ 0 ) 

der ropt*i«sr<2^ Jltefefikfi die 

Posit isoT&&em&oi^ 5 )lfrb*e ^^&^&em^g**£&&e s 

SpuiFspJr^s *('2)^sm*Sitrge^ zu 

dem Einlaufbereich (20) bewegt, bis der Schalter (40 j- 
betatigt wird und da£ die Steuereinheit (6) aus der 
vorgegebenen Spur (3 0) die fur den Spursprung aus der 
Ausgangsposition (25) zu dieser Spur (30) erf orderliche Zeit 
ermittelt . 


30 


5 ^ Afesp^e)0%#&at ;(no )]«^eh^^sp^cht 4 ^darduivch 
gekenn^e>3teha«iet ,^dki^(^es^S>tee;ia!e^e^^edt H 6 ) --dde^ewni4s^el*te 
Zeit^mife*&e>i*n?em^ 

und daS--' die;^ Posits 5 )~* die Lesevorrichtung 

(2) fur die auf diese Weise korrigierte Zeit in Richtung zu 
der vorgegebenen Spur (30) bewegt. 
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6. Abspielgerat (10) nach Anspruch 5, dadurch 
gekermzeichnet , da£ die Steuereinheit (6) nach Beendigung 
des Spursprungs von der Lesevorrichtung (2) ausgelesene 
Posit ionsdaten mit fur die vorgegebene Spur (30) bekannten 
Positionsdaten vergleicht und da£ die Steuereinheit (6) den 
Korrekturf aktor in Abhangigkeit einer Differenz zwischen den 
ausgelesenen und den bekannten Positionsdaten einstellt. 
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Abspielgerat 
Zusammenfassung 

Es w&rdi*eanW'e^^ und 
ein Absp*.ie^ge'^at .U-10 )SS#ui^0p t=^i^ . 5 ) 

vor ge s ch»l@:gen ,atda s^el&n'ei^Me^^^^ i n i c ht 

bewegt er«gp^dWe:3#iltMte £%*5 )te*^%U3i5&ht .^F-ur^n%Spiigrsprung 
einer fce^e^c^:^^ un d 
einer ^oasg^efe^MenafSpir * 03 0 )Weui>ife3^ (10) 
e ingel-egteen^op t'i schen^ Spercherp 1 a 1 1 e (15) wird in 
Ahhangigkeit der dabei zu uberspringenden Spuren eine Zeit 
ermittelt und die Lesevorrichtung (2) fur die ermittelte 
Zeit in Richtung zu der vorgegebenen Spur (30) bewegt . Die 
Lesevorrichtung (2) wird bei Anforderung eines Spursprungs 
so lange in Richtung eines Einlauf bereichs (20) der 
optischen Speicherplatte (15) bewegt, bis eine 
-Ausga^:s.p©:s)i;fed«r©n '" : (f2B Jmd^tfekl^e'rt^^rd >Aus^der vop?gegfebenen 
Spur^»(30 )*w*wited^d»i e^Smr^d'en^^^ 

Ausgag^gsp®s^lE^n : ("2 5 h ^zu^d^es^er^Spur (*3 0 )-* ^erf o^derl^che* Zei t 
ermittelt. 




